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15

Rappresentare il punto P(15;0)

Analisi:
- l'aggetto di P e di |5mm;
- la quota di P e nulla, allora Pem;

Rappresentazione:
= si traccia, su 7y, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta I5mm da m; (da LT);



15

Rappresentare il punto P(15;0)

Analisi:
- l'aggetto di P e di |5mm;
- la quota di P e nulla, allora Pem;

Rappresentazione:
- si traccia, su 7y, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta I5mm da m; (da LT);

- sulla linea appena tracciata si fissa
a piacere I'immagine P’ del punto
P. Poiché Pem; risulta che P=P’;
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Rappresentare il punto P(15;0)

Analisi:
- l'aggetto di P e di |5mm;
- la quota di P e nulla, allora Pem;

Rappresentazione:
- si traccia, su 7y, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta I5mm da m; (da LT);

- sulla linea appena tracciata si fissa
a piacere I'immagine P’ del punto
P. Poiché Pem; risulta che P=P’;

- si traccia per P=P’ la linea di
richiamo che proietta P su m; e
poiché la quota del punto € nulla

I'immagine seconda P” cade sulla
LT.




Rappresentare il punto P(15;0)

T Analisi:
2 - laggetto di P & di |5mm;
- la quota di P e nulla, allora Pem;

Rappresentazione:
- si traccia, su 7y, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta I5mm da m; (da LT);

- sulla linea appena tracciata si fissa
a piacere I'immagine P’ del punto
P. Poiché Pem; risulta che P=P’

- si traccia per P=P’ la linea di
richiamo che proietta P su m> e

" _—y .
L P T poiche la quota del punto e nulla
‘ I'immagine seconda P” cade sulla
LT.
Lo Il punto P(15;0) e cosi rappresentato
~
P=p’
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Rappresentare il punto P(-15;25)

Analisi:

- i segni dell’aggetto e della quota
sono -/+ allora P risulta nel 1I
diedro indicato con mi=m

- l'aggetto di P e di |-15mm|;

- la quota di P 25mm.

Rappresentazione:
- si tracciano, su 71, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta |15mm da m> (da LT) e su
m2 la linea di riferimento relativa
alla quota di P posta 25mm da &1
(da LT);
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Rappresentare il punto P(-15;25)

Analisi:

- i segni dell’aggetto e della quota
sono -/+ allora P risulta nel II
diedro indicato con w1 =m;

- l'aggetto di P e di |-15mm|;

- la quota di P 25mm.

Rappresentazione:
- si tracciano, su 71, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta |5mm da m; (da LT) e su
m2 la linea di riferimento relativa
alla quota di P posta 25mm da 7;-

(da LT);

- sulla linea di riferimento
dell’aggetto si fissa a piacere
'immagine P’ del punto P;
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Rappresentare il punto P(-15;25)

Analisi:

- i segni dell’aggetto e della quota
sono -/+ allora P risulta nel 1I
diedro indicato con w1 =m

- l'aggetto di P e di |-15mm|;

- la quota di P 25mm.

Rappresentazione:
- si tracciano, su 71, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta |5mm da m; (da LT) e su
m2 la linea di riferimento relativa
alla quota di P posta 25mm da 7;-
(da LT);

- sulla linea di riferimento
dell’aggetto si fissa a piacere
I'immagine P’ del punto P;

- per P’si conduce la linea di
richiamo che permette
d’individuare, sul riferimento della
quota di P, la sua immagine
seconda P”.
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Rappresentare il punto P(-15;25)

Analisi:

- i segni dell’aggetto e della quota
sono -/+ allora P risulta nel 1I
diedro indicato con w1 =m

- l'aggetto di P e di |-15mm|;

- la quota di P 25mm.

Rappresentazione:
- si tracciano, su 71, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta |5mm da m; (da LT) e su
m2 la linea di riferimento relativa
alla quota di P posta 25mm da 7;-
(da LT);

- sulla linea di riferimento
dell’aggetto si fissa a piacere
I'immagine P’ del punto P;

- per P’si conduce la linea di
richiamo che permette
d’individuare, sul riferimento della
quota di P, la sua immagine
seconda P”.

Il punto P(-15;25) e cosi rappresentato

G
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Rappresentare il punto P(-20;-25)

Analisi:

- i segni dell’aggetto e della quota
sono -/- allora P risulta nel III
diedro indicato con 71~ sopra la
LT e w2 sotto la LT;

- laggetto di P e di |-20mm|;

- la quota di P |-25mm|.

Rappresentazione:
- si traccia, su 71, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta 20mm da m;- (da LT) e su
m2- la linea di riferimento relativa

alla quota di P posta 25mm da 71"
(da LT);



-

Rappresentare il punto P(-20;-25)

Analisi:

- i segni dell’aggetto e della quota
sono -/- allora P risulta nel III
diedro indicato con 71~ sopra la
LT e w2 sotto la LT;

- laggetto di P e di |-20mm|;

- la quota di P |-25mm|.

Rappresentazione:
- Si traccia, su 71, la linea di

-20]

-25]

—

riferimento relativa all’aggetto di
P posta 20mm da m;- (da LT) e su
n2” la linea di riferimento relativa

alla quota di P posta 25mm da 71"
(da LT);

sulla linea di riferimento
dell’aggetto si fissa a piacere
I'immagine P’ del punto P;
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Rappresentare il punto P(-20;-25)

Analisi:

- i segni dell’aggetto e della quota
sono -/- allora P risulta nel III
diedro indicato con 71~ sopra la
LT e w2 sotto la LT;

- laggetto di P e di |-20mm|;

- la quota di P |-25mm|.

Rappresentazione:
- si traccia, su 71, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta 20mm da m;- (da LT) e su
n2” la linea di riferimento relativa
alla quota di P posta 25mm da 71"
(da LT);

- sulla linea di riferimento
dell’aggetto si fissa a piacere
I'immagine P’ del punto P;

- per P’si conduce la linea di
richiamo che permette di
proiettare, sul riferimento della
quota di P, la sua immagine
seconda P”.
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Rappresentare il punto P(-20;-25)

Analisi:

- i segni dell’aggetto e della quota
sono -/- allora P risulta nel III
diedro indicato con 71~ sopra la
LT e w2 sotto la LT;

- laggetto di P e di |-20mm|;

- la quota di P |-25mm|.

Rappresentazione:
- si traccia, su 71, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta 20mm da m;- (da LT) e su
n2” la linea di riferimento relativa
alla quota di P posta 25mm da 71"
(da LT);

- sulla linea di riferimento
dell’aggetto si fissa a piacere
I'immagine P’ del punto P;

- per P’si conduce la linea di
richiamo che permette di
proiettare, sul riferimento della
quota di P, la sua immagine
seconda P”.

Il punto P(-20;-25) e cosi rappresentato
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Rappresentare il punto P(25;-10)

Analisi:

- i segni dell’aggetto e della quota
sono +/- allora P risulta nel IV
diedro indicato con m*=m;- sotto
la LT;

- l'aggetto di P e di 25mm;

- la quota di P |-10mm|.

Rappresentazione:
- si traccia, su ™, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta 25mm da m;- (da LT) e su
m2" la linea di riferimento relativa

alla quota di P posta |-10mm| da
m1t (da LT);



Rappresentare il punto P(25;-10)

Analisi:

- i segni dell’aggetto e della quota
sono +/- allora P risulta nel IV
diedro indicato con m*=m;- sotto
la LT;

- laggetto di P e di 25mm;

- la quota di P |-10mm|.

Rappresentazione:
- si traccia, su w1, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta 25mm da m;- (da LT) e su
n2” la linea di riferimento relativa

alla quota di P posta |-10mm| da
m1t (da LT);

- sulla linea di riferimento
dell’aggetto si fissa a piacere
I'immagine P’ del punto P;
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Rappresentare il punto P(25;-10)

Analisi:
- i segni dell’aggetto e della quota

sono +/- allora P risulta nel IV
diedro indicato con 1 =m;- sotto
la LT;

- laggetto di P e di 25mm;
- la quota di P |-10mm|.

Rappresentazione:
- Si traccia, su i, la linea di

riferimento relativa all’aggetto di
P posta 25mm da m;- (da LT) e su
n2” la linea di riferimento relativa
alla quota di P posta |-10mm| da
m1t (da LT);

sulla linea di riferimento
dell’aggetto si fissa a piacere
I'immagine P’ del punto P;

per P’ si conduce la linea di
richiamo che permette di
proiettare, sul riferimento della
quota di P, la sua immagine
seconda P”.




Rappresentare il punto P(25;-10)

Analisi:

- i segni dell’aggetto e della quota
sono +/- allora P risulta nel IV
diedro indicato con m*=m;- sotto
la LT;

- laggetto di P e di 25mm;

- la quota di P |-10mm|.

Rappresentazione:
- si traccia, su w1, la linea di
riferimento relativa all’aggetto di
P posta 25mm da m;- (da LT) e su
n2” la linea di riferimento relativa
alla quota di P posta |-10mm| da
m1t (da LT);

L T - sulla linea di riferimento
dell’aggetto si fissa a piacere
I'immagine P’ del punto P;

-10]

P" - per P’si conduce la linea di
richiamo che permette di
proiettare, sul riferimento della
quota di P, la sua immagine
seconda P”.

25

P' Il punto P(25;-10) e cosi rappresentato
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La retta e rappresentata
mediante le sue immagini
rJ; r” ed r”]

e le sue tracce
T, Tore Tsr

i [0 |l s, e, | e o] e ] €V A
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ESERCIZIO GUIDATO

Retta
/LT (L 73)



n

Determinare le tracce T e T2 della
retta r di cui sono fornite le immagini
) »
rer”.

Analisi:
- r’ e parallela a LT;
- r” e parallela a LT: |a retta r di
conseguenza risulta parallela a LT.
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Determinare le tracce T e T2 della
retta r di cui sono fornite le immagini
rer”.
Analisi:

- r’ e parallela a LT;

- r” e parallela a LT: la retta r di
conseguenza risulta parallela a LT.

Ricerca delle tracce:

- poiché la retta r e parallela a LT
(Lm3) la prima e la seconda
traccia sono improprie percio
risulta T)y > 00 e Tz —00;
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Determinare le tracce T e T2 della
retta r di cui sono fornite le immagini

rer”.
Analisi:
- r’ e parallela a LT;

- r” e parallela a LT: la retta r di
conseguenza risulta parallela a LT.

Ricerca delle tracce:

- poiché la retta r e parallela a LT
(Lm3) la prima e la seconda
traccia sono improprie percio
risulta T/, — 00 e T2y —00;

- la rappresentazione di r viene
completa proiettando r’ e r” su m3
determinando la terza traccia T3




LLP.
r" r,"E T3r
Ty —0
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Determinare le tracce T e T2 della
retta r di cui sono fornite le immagini

rer”.
Analisi:
- r’ e parallela a LT;

- r” e parallela a LT: |a retta r di
conseguenza risulta parallela a LT.

Ricerca delle tracce:

- poiché la r retta e parallela a LT
(Lm3) la prima e la seconda
traccia sono improprie percio
risulta T;r —00 e T2r —00;

- la rappresentazione di r viene
completa proiettando r’ e r” su m3
determinando la terza traccia T3

T Trovate le tracce Ty, T2r e T3 la retta r
e completamente determinata
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Determinare le immagini r’ e r” della
retta r di cui sono fornite le tracce Ty,
e TZr.

Analisi:
- r’ eéinclinata a LT;
- r” e parallela a LT: |a retta r di
conseguenza risulta //z;.



n
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Determinare le immagini r’ e r” della
retta r di cui sono fornite le tracce Ty,
e TZr.

Analisi:
- Tir € impropria;
- T2r € propria: la retta r di
conseguenza risulta //m;.

Ricerca delle immagini:
1° caso
la retta r € //m1 L2 (orizzontale)
- si traccia la r” parallelamente alla
LT e passante per Ty;




Determinare le immagini r’ e r” della
retta r di cui sono fornite le tracce Ty,
e TZr.

Analisi:
- Tir € impropria;
- T2r € propria: la retta r di
conseguenza risulta //m;.

Ricerca delle immagini:
1° caso
la retta r e //m1 £ (orizzontale)
- si traccia la r” parallelamente alla
LT e passante per Ty;

- si proietta T sulla LT e, con
inclinazione a piacere
concordemente al verso di r”, si
traccia, dal punto trovato, la r’.




n

Determinare le immagini r’ e r” della
retta r di cui sono fornite le tracce Ty,
e TZr.

Analisi:
- Tir € impropria;
- T2r € propria: la retta r di
conseguenza risulta //m;.

Ricerca delle immagini:
1° caso
la retta r e //m1 £ (orizzontale)
- si traccia la r” parallelamente alla
LT e passante per Ty;

- si proietta T, sulla LT e, con
inclinazione a piacere
concordemente al verso di r”, si

T traccia, dal punto trovato, la r’.

Trovate le immagini r’ ed r” la retta
r/Im L, e determinata.
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Determinare le immagini r’ e r” della
retta r di cui sono fornite le tracce Ty,
e TZr.

Analisi:
- Tir € impropria;
- T2r € propria: la retta r di
conseguenza risulta //m;.

Ricerca delle immagini:
1° caso
la retta r e //m1 £ (orizzontale)
- si traccia la r” parallelamente alla
LT e passante per Ty;

- si proietta T, sulla LT e, con
inclinazione a piacere
concordemente al verso di r”, si
traccia, dal punto trovato, la r’.

Trovate le immagini r’ ed r” la retta
r/Imt £, e determinata.

2° caso
larettare Lm

- la r’ coincide con Tz
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Determinare le immagini r’ e r” della
retta r di cui sono fornite le tracce Ty,
e TZr.

Analisi:
- Tir € impropria;
- T2r € propria: la retta r di
conseguenza risulta //m;.

Ricerca delle immagini:
1° caso
la retta r e //m1 £ (orizzontale)
- si traccia la r” parallelamente alla
LT e passante per Ty;

- si proietta T, sulla LT e, con
inclinazione a piacere
concordemente al verso di r”, si
traccia, dal punto trovato, la r’.

Trovate le immagini r’ ed r” la retta
r/Imt £, e determinata.

2° caso
larettare Lm

- la r” coincide con Ty;

- si proietta T, sulla LT e si traccia,

dal punto trovato, la r’ ortogonale
a LT.
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Determinare le immagini r’ e r” della
retta r di cui sono fornite le tracce Ty,
e TZr.

Analisi:
- Tir € impropria;
- T2r € propria: la retta r di
conseguenza risulta //m;.

Ricerca delle immagini:
1° caso
la retta r e //m1 £ (orizzontale)
- si traccia la r” parallelamente alla
LT e passante per Ty;

- si proietta T, sulla LT e, con
inclinazione a piacere
concordemente al verso di r”, si
traccia, dal punto trovato, la r’.

Trovate le immagini r’ ed r” la retta
r/Imt £, e determinata.

2° caso
larettare Lm

- la r” coincide con Ty;

- si proietta T, sulla LT e si traccia,

dal punto trovato, la r’ ortogonale
a LT.

Trovate le immagini r’ ed r” la retta
rlm, e determinata.
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Determinare le tracce T e T2 della
retta r di cui sono fornite le immagini
) »
rer”.

Analisi:
- r’ e inclinata a LT;
- r’ e parallela a LT: la retta r di
conseguenza risulta frontale.
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Determinare le tracce T e T2 della
retta r di cui sono fornite le immagini
) »
rer”.

Analisi:
- r’ e inclinata a LT;
- r’ e parallela a LT: la retta r di
conseguenza risulta frontale.

Ricerca delle tracce:
- si prolungano la r” fino a
intersecare la LT e la r}
- poiché la retta e frontale (//n2) la
seconda traccia € impropria
percio risulta T, —00;




Determinare le tracce T e T2 della
retta r di cui sono fornite le immagini
) »
rer”.

Analisi:
- r’ éinclinata a LT;
- r e parallela a LT:la retta r di

n
conseguenza risulta frontale.

Ricerca delle tracce:
T2I‘ —> 00 - si prolungano la r” fino a
intersecare la LT e la r;
- poiché la retta e frontale (//n2) la
seconda traccia € impropria
percio risulta Tz, — 00;

- si proietta l'intersezione della r”
con la LT su r’ determinando la
L T prima traccia T/r come punto
proprio.




n
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Determinare le tracce T e T2 della
retta r di cui sono fornite le immagini
) »
rer”.

Analisi:
- r’ e inclinata a LT;
- r’ e parallela a LT: la retta r di
conseguenza risulta frontale.

Ricerca delle tracce:
- si prolungano la r” fino a
intersecare la LT e la r’
- poiché la retta e frontale (//n2) la
seconda traccia € impropria
percio risulta Tz, — 00;

- si proietta l'intersezione della r”
con la LT su r’ determinando la
prima traccia T/, come punto
proprio.

Trovate le tracce Tir e Tz la retta r e
cosi completamente determinata
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Date le tracce Tir e Tz della retta r
determinare le immagini r e r” della
retta stessa

Analisi di Ty e T2
- entrambe sono punti propri;
- giacciono sui quadri omonimi;
= non sono coincidenti;
- appartengono alla stessa LdR.
La retta quindi e di profilo (r//m3).



Date le tracce Tir e Ty della retta r
determinare le immagini r e r” della
retta stessa

-|-|-2 Analisi di Tir e T2
T - entrambe sono punti propri;
2r - giacciono sui quadri omonimi;

- non sono coincidenti;
- appartengono alla stessa LdR.
La retta quindi e di profilo (r//m3).

Proiettare T;, su m e T2, su 7.




Date le tracce Tir e Ty della retta r
determinare le immagini r e r” della
retta stessa

Analisi di Ty e T2
- entrambe sono punti propri;
- giacciono sui quadri omonimi;
- non sono coincidenti;
- appartengono alla stessa LdR.
La retta quindi e di profilo (r//m3).

Proiettare T;, su m e T, su 7.

Tracciare la prima immagine r’ della
retta r congiungendo T, con la
proiezione di T2, su m
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Date le tracce Tir e Ty della retta r
determinare le immagini r e r” della
retta stessa

Analisi di Ty e T2
- entrambe sono punti propri;
- giacciono sui quadri omonimi;
- non sono coincidenti;
- appartengono alla stessa LdR.
La retta quindi e di profilo (r//m3).

Proiettare T;, su m e T, su 7.

Tracciare la prima immagine r’ della
retta r congiungendo T, con Ila
proiezione di T2 su m

Tracciare la seconda immagine r” della
retta r congiungendo T, con la
proiezione di T/, su m
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Date le tracce Tir e Ty della retta r
determinare le immagini r e r” della
retta stessa

Analisi di Ty e T2
- entrambe sono punti propri;
- giacciono sui quadri omonimi;
- non sono coincidenti;
- appartengono alla stessa LdR.
La retta quindi e di profilo (r//m3).

Proiettare T;, su m e T, su 7.

Tracciare la prima immagine r’ della
retta r congiungendo T, con Ila
proiezione di T2 su m

Tracciare la seconda immagine r” della
retta r congiungendo Tz con la
proiezione di T/, su m

Le immagini r’ ed r” della retta r, date
le sue tracce T;r e Tz, sono cosi
determinate.

Per una rappresentazione piu completa
della retta r € opportuno raffigurarne
anche la terza immagine, sul terzo
quadro (m3), dove e possibile rilevare
I'inclinazione della retta r rispetto al
primo quadro.
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Retta
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Retta
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Retta con
Tlr SU7mr- ¢ TZr su mt
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Date le tracce Tir e Tz della retta r
determinare le immagini r e r” della
retta stessa

Analisi di T e Tz

- entrambe sono punti propri;

- entrambe giacciono sotto LT;

- hon sono coincidenti;

- non appartengono alla stessa LdR.
La retta quindi € sghemba anomala con
T2, giacente su mz" nel IV spazio diedro.



1r

Date le tracce Tir e Ty della retta r
determinare le immagini r e r” della
retta stessa

Analisi di T e T2

- entrambe sono punti propri;

- entrambe giacciono sotto LT;

- hon sono coincidenti;

- hon appartengono alla stessa LdR.
La retta quindi € sghemba anomala con
T2, giacente su my" nel IV spazio diedro.

Proiettare T, su 2 e T2 su 7




1r

Date le tracce Tir e Tz della retta r
determinare le immagini r e r” della
retta stessa

Analisi di T e T2

- entrambe sono punti propri;

- entrambe giacciono sotto LT;

- hon sono coincidenti;

- hon appartengono alla stessa LdR.
La retta quindi € sghemba anomala con
T2, giacente su my" nel IV spazio diedro.

Proiettare T, su m e T2 su 7

Congiungere la proiezione di T2- con T,
e prolungare oltre Tj..

Quanto rappresentato tra la proiezione
di T2 e la traccia T € la porzione
dell’immagine prima della retta ricadente
nel IV spazio diedro.

Quanto disegnato oltre T, e 'immagine
prima della retta ricadente nel I spazio
diedro.




n

1r

Date le tracce Tir e Ty della retta r
determinare le immagini r e r” della
retta stessa

Analisi di T e T2

- entrambe sono punti propri;

- entrambe giacciono sotto LT;

- hon sono coincidenti;

- hon appartengono alla stessa LdR.
La retta quindi € sghemba anomala con
T2, giacente su my" nel IV spazio diedro.

Proiettare T, su m e T2 su 7

Congiungere la proiezione di T2 con T,
e prolungare oltre Tj..

Quanto rappresentato tra la proiezione
di T2 e la traccia T)r € la porzione
dell’immagine prima della retta ricadente
nel IV spazio diedro.

Quanto disegnato oltre T, & 'immagine
prima della retta ricadente nel I spazio
diedro.

Congiungere T2, con la proiezione di T,
e prolungare su .

Quanto disegnato su m; rappresenta la
porzione della seconda immagine della
retta ricadente nel IV spazio diedro.
Quanto rappresentato su 72 € la seconda
immagine della retta ricadente nel I
spazio diedro.




n

1r

Date le tracce Tir e Ty della retta r
determinare le immagini r’ e r” della
retta stessa

Analisi di T e T2

- entrambe sono punti propri;

- entrambe giacciono sotto LT;

- hon sono coincidenti;

- hon appartengono alla stessa LdR.
La retta quindi € sghemba anomala con
T2, giacente su my" nel IV spazio diedro.

Proiettare T, su m e T2 su 7

Congiungere la proiezione di T2 con T,
e prolungare oltre Tj..

Quanto rappresentato tra la proiezione
di T2 e la traccia T)r € la porzione
dell’immagine prima della retta ricadente
nel IV spazio diedro.

Quanto disegnato oltre T, & 'immagine
prima della retta ricadente nel I spazio
diedro.

Congiungere T2, con la proiezione di T,
e prolungare su .

Quanto disegnato su m; rappresenta la
porzione della seconda immagine della
retta ricadente nel IV spazio diedro.
Quanto rappresentato su 7> € la seconda
immagine della retta ricadente nel I
spazio diedro.

Le immagini r’ ed r” della retta r sono
cosi determinate
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Il piano e rappresentato
mediante le sue tracce

t1a; toa € l3q
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Rappresentare il piano & orizzontale di
cui e fornita la quota ho= 30mm.
LLE! Analisi:
- |l piano & e parallelo a w1 percio
la t/« € impropria cio€: tjq —>oo;
- b e t3a sono // LT poste alla
quota hq.



30

Rappresentare il piano & orizzontale di
cui e fornita la quota ho= 30mm.
LLE! Analisi:
- |l piano & e parallelo a 71 percio
la tjo € impropria cioe: tjo —>oo;
- b e t3a sono // LT poste alla
quota he.

Ricerca delle tracce:
- parallelamente alla LT si individua,

su 1 e su m, il riferimento della
quota del piano X posta ad
ha=30mm;




Rappresentare il piano & orizzontale di
cui e fornita la quota ho= 30mm.

Analisi:
- |l piano & e parallelo a 71 percio
la tjo € impropria cioe: tjo —>oo;
- b e t3a sono // LT poste alla
quota he.

Ricerca delle tracce:

- parallelamente alla LT si individua,
su 7] e su 7, il riferimento della
quota del piano & posta ad
ha=30mm;

- sulla linea di riferimento,
individuante la quota di Q, si
rappresentano le tracce del piano.
Su 2 t2a € su T3 t3x. Si indica con
V lintersezione di & con la
separatrice tra il secondo e il
terzo quadro;




t1a —®

Rappresentare il piano X orizzontale di
cui e fornita la quota ho= 30mm.

Analisi:
- |l piano & e parallelo a 71 percio
la tjo € impropria cioe: tjo —>oo;
- b e t3a sono // LT poste alla
quota he.

Ricerca delle tracce:

- parallelamente alla LT si individua,
su 7] e su 7, il riferimento della
quota del piano & posta ad
ha=30mm;

- sulla linea di riferimento,
individuante la quota di &, si
rappresentano le tracce del piano.
Su 2 t2x € su T3 t3a. Si indica con
V l'intersezione di & con la
separatrice tra il secondo e il
terzo quadro;

- la tja, come gia analizzato, e
impropria e percio indicata su T
con tjox —©090.




t1a —

Rappresentare il piano X orizzontale di
cui e fornita la quota ho= 30mm.

LLE! Analisi:
- |l piano & e parallelo a 71 percio
la tjo € impropria cioe: tjo —>oo;
- b e t3a sono // LT poste alla
quota he.

Ricerca delle tracce:

- parallelamente alla LT si individua,
su 7] e su 7, il riferimento della
quota del piano & posta ad
ha=30mm;

- sulla linea di riferimento,
individuante la quota di &, si
rappresentano le tracce del piano.

T Su 2 t2x € su T3 t3a. Si indica con
V l'intersezione di & con la
separatrice tra il secondo e il
terzo quadro;

- la tja, come gia analizzato, e
impropria e percio indicata su T
con tjox —©090.

Rappresentate le tracce tjq, t2a € t3 il
piano & risulta completamente
determinato.
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Rappresentare il piano «
perpendicolare a m; e inclinato di 30° a
.

Analisi:
il piano & € proiettante in I posizione
di conseguenza si iniziera ad operare
su 71 dove e possibile vedere
’inclinazione reale;

- tio € inclinata alla LT di 30°;

- tx € t3ax sono L LT.



t1a

Rappresentare il piano «
perpendicolare a m; e inclinato di 30° a

2.

Analisi:
il piano & e proiettante in I posizione
di conseguenza si iniziera ad operare
su 1 dove € possibile vedere
I'inclinazione reale;

- tia € inclinata alla LT di 30°;

- tax € t3a sono L LT.

Rappresentazione delle tracce:
- Si traccia, su 71, la t;« inclinata di

30° alla LT che interseca la LT
stessa nel punto V;




Rappresentare il piano «
perpendicolare a m; e inclinato di 30° a
.

Analisi:
il piano & e proiettante in I posizione
di conseguenza si iniziera ad operare
su 1 dove € possibile vedere
I'inclinazione reale;

- tia € inclinata alla LT di 30°;

- tax € t3a sono L LT.

Rappresentazione delle tracce:
- Si traccia, su 71, la t;« inclinata di

30° alla LT che interseca la LT
stessa nel punto V;

= da Vsi traccia su m2 la t2«
ortogonale alla LT;




Rappresentare il piano «
perpendicolare a m; e inclinato di 30° a
.

Analisi:
il piano & e proiettante in I posizione
di conseguenza si iniziera ad operare
su 1 dove € possibile vedere
I'inclinazione reale;

- tia € inclinata alla LT di 30°;

- tax € t3a sono L LT.

Rappresentazione delle tracce:
- Si traccia, su 71, la t;« inclinata di

30° alla LT che interseca la LT
stessa nel punto V;

= da V si traccia su m la t)x
ortogonale alla LT;

- si ribalta su 73 il punto
d’intersezione della t/« con la
linea di separazione tra il primo e
il terzo quadro e si traccia la t3q
perpendicolare alla LT.




Rappresentare il piano «
perpendicolare a m; e inclinato di 30° a
.

Analisi:
il piano & e proiettante in I posizione
di conseguenza si iniziera ad operare
su 1 dove € possibile vedere
I'inclinazione reale;

- tia € inclinata alla LT di 30°;

- tax € t3a sono L LT.

Rappresentazione delle tracce:
- Si traccia, su 71, la t;« inclinata di

30° alla LT che interseca la LT
stessa nel punto V;

= da V si traccia su m la t)x
ortogonale alla LT;

- si ribalta su 73 il punto
d’intersezione della t/x con la
linea di separazione tra il primo e
il terzo quadro e si traccia la t3«
perpendicolare alla LT.

Rappresentate le tracce tix, t2a € t3a |l
piano & risulta completamente
determinato.
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Rappresentare il piano «
perpendicolare a m3 (//LT) e inclinato
di 45° a 7.

Analisi:
il piano & € proiettante in III
posizione di conseguenza si iniziera ad
operare su 13 dove e possibile vedere
I'inclinazione reale;

- B3« € inclinata alla LT di 45°;

- tx € t3q sono // LT.



Rappresentare il piano «
perpendicolare a m3 (//LT) e inclinato
di 45° a 7.

Analisi:
il piano & e proiettante in III
posizione di conseguenza si iniziera ad
operare su 13 dove e possibile vedere
I'inclinazione reale;

- B3« € inclinata alla LT di 45°;

- tax e t3x sono // LT.

Rappresentazione delle tracce:
- Si traccia, su 73, la t3« inclinata di
45° alla LT che interseca la
separazione tra il secondo e il
terzo quadro nel punto V;




Rappresentare il piano «
perpendicolare a m3 (//LT) e inclinato
di 45° a 7.

Analisi:
il piano & e proiettante in III
posizione di conseguenza si iniziera ad
operare su 13 dove e possibile vedere
I'inclinazione reale;

- B3« € inclinata alla LT di 45°;

- tax e t3x sono // LT.

Rappresentazione delle tracce:
- Si traccia, su 73, la t3« inclinata di
45° alla LT che interseca la
separazione tra il secondo e il
terzo quadro nel punto V;

- da Vsi traccia su m; la t2« parallela
alla LT;




Rappresentare il piano «
perpendicolare a m3 (//LT) e inclinato
di 45° a 7.

Analisi:
il piano & e proiettante in III
posizione di conseguenza si iniziera ad
operare su 13 dove e possibile vedere
I'inclinazione reale;

- B3« € inclinata alla LT di 45°;

- tax e t3x sono // LT.

Rappresentazione delle tracce:
- Si traccia, su 73, la t3« inclinata di
45° alla LT che interseca la
separazione tra il secondo e il
terzo quadro nel punto V;

- da Vsi traccia su m; la t2« parallela
alla LT;

- siribalta su m; il punto
d’intersezione della t3x con la
linea di separazione tra il primo e
il terzo quadro e si traccia,
parallelamente alla LT, la t;q.




Rappresentare il piano «
perpendicolare a m3 (//LT) e inclinato
di 45° a 7.

Analisi:
il piano & e proiettante in III
posizione di conseguenza si iniziera ad
operare su 13 dove e possibile vedere
I'inclinazione reale;

- B3« € inclinata alla LT di 45°;

- tax e t3x sono // LT.

Rappresentazione delle tracce:
- Si traccia, su 73, la t3« inclinata di
45° alla LT che interseca la
separazione tra il secondo e il
terzo quadro nel punto V;

- da Vsi traccia su m; la t2« parallela
alla LT;

- si ribalta su m; il punto
d’intersezione della t34 con la
linea di separazione tra il primo e
il terzo quadro e si traccia,
parallelamente alla LT, la ta.

Rappresentate le tracce tiq, t20 € t3a |l
piano & risulta completamente
determinato.
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Punto-retta
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Retta
generica




Determinare una retta generica r
passante per il punto P(10; 10; 15).

Analisi:

innanzitutto € necessario
rappresentare il punto P poi,
applicando le condizioni
d’appartenenza punto-retta, tracciare
la retta r.



15

P"

10

Pl"

10

Pl

Determinare una retta generica r
passante per il punto P(10; 10; 15).

Analisi:

innanzitutto € necessario
rappresentare il punto P poi,
applicando le condizioni
d’appartenenza punto-retta, tracciare
la retta r.

Rappresentazione di P:
- si tracciano, sui quadri, le linee di
riferimento relative alla posizione
di P. Nelle rispettive intersezioni
si individuano le immagini P’, P’ e
P’ del punto.
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Determinare una retta generica r
passante per il punto P(10; 10; 15).

Analisi:

innanzitutto € necessario
rappresentare il punto P poi,
applicando le condizioni
d’appartenenza punto-retta, tracciare
la retta r.

Rappresentazione di P:

- si tracciano, sui quadri, le linee di
riferimento relative alla posizione
di P. Nelle rispettive intersezioni
si individuano le immagini P’, P’ e
P’ del punto.

Rappresentazione di r:

- Ssu 73 si traccia, a piacere, per P’
la r”” individuando T,/ e T2/
immagini delle tracce su w1 e m2
che si proiettano sui rispettivi
quadri;




Determinare una retta generica r
passante per il punto P(10; 10; 15).

Analisi:
Tf3 innanzitutto e necessario
rappresentare il punto P poi,
1 5 applicando le condizioni
— = " d’appartenenza punto-retta, tracciare
TZI‘ la retta r.
Rappresentazione di P:
" - si tracciano, sui quadri, le linee di
r riferimento relative alla posizione
di P. Nelle rispettive intersezioni
P" P"' si individuano le immagini P’, P” e
P’ del punto.
o Rappresentazione di r:
— T " - su n3 S trgccm, a placc’e:'e, per”l’D
1r T la r”” individuando T,/ e Ty
immagini delle tracce su w1 e m2
o O che si proiettano sui rispettivi
— , quadri;
P - si fissa Ty sulla proiezione di T/,
La direzione di r’ ¢ individuata da
P’-Ti, si traccia r’ da T, fino alla
T LT;
T1 r




Determinare una retta generica r
passante per il punto P(10; 10; 15).

Analisi:
Tf3 innanzitutto € necessario
rappresentare il punto P poi,
1 5 applicando le condizioni
" d’appartenenza punto-retta, tracciare
TZI‘ la retta r.

Rappresentazione di P:
" - si tracciano, sui quadri, le linee di
r riferimento relative alla posizione

di P. Nelle rispettive intersezioni
P" P"' si individuano le immagini P’, P” e

10

P’ del punto.

Rappresentazione di r:
T " - Su n3 'SI t‘rz.tha, a placc’e:'e, per”l’D
1r T la r’” individuando T;/”” e T2

10

immagini delle tracce su w1 e m2
O che si proiettano sui rispettivi
P' quadri;

- si fissa Ty sulla proiezione di T,,””.

La direzione di r’ e individuata da
P’-T ., si traccia r’ da Ty, fino alla
LT;

T - si proietta T, sulla LT da dove si
1r ) )
conduce, per P”,la r”fino alla

proiezione di T2/
Nell’'intersezione si trova T3,.




Determinare una retta generica r
passante per il punto P(10; 10; 15).

Analisi:
Tf3 innanzitutto € necessario
rappresentare il punto P poi,
1 5 applicando le condizioni
" d’appartenenza punto-retta, tracciare
T2r la retta r.

Rappresentazione di P:
" - si tracciano, sui quadri, le linee di
r riferimento relative alla posizione

di P. Nelle rispettive intersezioni
P" P"’ si individuano le immagini P’, P” e

10

P’ del punto.

Rappresentazione di r:
T " - Su n3 'SI t‘rz.tha, a placc’e:e, per”I’D
1r T la r’” individuando T;/”” e T2

10

immagini delle tracce su w1 e m2
O che si proiettano sui rispettivi
P' quadri;

- si fissa Ty sulla proiezione di T,,””.

La direzione di r’ e individuata da
P’-T ., si traccia r’ da Ty, fino alla
LT;

T - si proietta Ty, sulla LT da dove si
1r » »
conduce, per P”, la r”fino alla

proiezione di T2/
Nell’intersezione si trova T,

- La retta r e cosi determinata.
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Determinare la retta r//m£45°m
passante per il punto P(20; 10; 10) e
appartenente al piano //m; avente
aggetto ac=20mm

Analisi:

si rappresentano i dati del problema:il
piano & e il punto P. Il piano & e
proiettante in I e III posizione cosi,
oltre alla condizione di appartenenza
retta-piano (le tracce T, e T3, della
retta r giacciono sulle tracce omonime
del piano ti« e t3a) anche le immagini r’

e r’” della retta devono appartenere
alle tracce tj« e t3a del piano.
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Determinare la retta r//m£45°m
passante per il punto P(20; 10; 10) e
appartenente al piano O//m; avente
aggetto ac=20mm

Analisi:

si rappresentano i dati del problema:il
piano X e il punto P. Il piano & e
proiettante in I e III posizione cosi,
oltre alla condizione di appartenenza
retta-piano (le tracce T/, e T3 della
retta r giacciono sulle tracce omonime
del piano t/« e t3a) anche le immagini r’

e r’” della retta devono appartenere
alle tracce tj« e t3a del piano.

Rappresentazione di r:

- la retta r e parallela a m; percio su
tale quadro e visibile la sua reale
inclinazione. Cosi si traccia per P”
'immagine r” inclinata 45° a LT

’

individuando T,/ e T3/
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Determinare la retta r//m£45°m
passante per il punto P(20; 10; 10) e
appartenente al piano O//m; avente
aggetto ac=20mm

Analisi:

si rappresentano i dati del problema:il
piano X e il punto P. Il piano & e
proiettante in I e III posizione cosi,
oltre alla condizione di appartenenza
retta-piano (le tracce T/, e T3rdella
retta r giacciono sulle tracce omonime
del piano t/« e t3a) anche le immagini r’

e r’” della retta devono appartenere
alle tracce tj« e t3a del piano.

Rappresentazione di r:

- la retta r e parallela a 7> percio su
tale quadro e visibile la sua reale
inclinazione. Cosi si traccia per P”
'immagine r” inclinata 45° a LT

J

individuando T,/ e T3/

- si proietta T//” su t/« trovando
Tir dalla quale, per P’, si traccia
parallelamente a LT r’ che
coincide con tq;
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Determinare la retta r//m£45°m
passante per il punto P(20; 10; 10) e
appartenente al piano O//m; avente
aggetto ac=20mm

Analisi:

si rappresentano i dati del problema:il
piano X e il punto P. Il piano & e
proiettante in I e III posizione cosi,
oltre alla condizione di appartenenza
retta-piano (le tracce T/, e T3rdella
retta r giacciono sulle tracce omonime
del piano t/« e t3a) anche le immagini r’

e r’” della retta devono appartenere
alle tracce tj« e t3a del piano.

Rappresentazione di r:

- la retta r e parallela a 7> percio su
tale quadro e visibile la sua reale
inclinazione. Cosi si traccia per P”
'immagine r” inclinata 45° a LT

J

individuando T,/ e T3/

- si proietta T//” su t/« trovando
Tir dalla quale, per P’, si traccia
parallelamente a LT r’ che
coincide con tq;

- si proietta T3/ su t3« individuando
T3 dalla quale, per P, si traccia
che

)

ortogonalmente alla LT r
coincide con t3a.
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Determinare la retta r//m£45°m
passante per il punto P(20; 10; 10) e
appartenente al piano O//m> avente
aggetto ac=20mm

Analisi:

si rappresentano i dati del problema:il
piano X e il punto P. Il piano & e
proiettante in I e III posizione cosi,
oltre alla condizione di appartenenza
retta-piano (le tracce T/, e T3rdella
retta r giacciono sulle tracce omonime
del piano t/« e t3a) anche le immagini r’

e r’” della retta devono appartenere
alle tracce tj« e t3a del piano.

Rappresentazione di r:

- la retta r e parallela a 7> percio su
tale quadro e visibile la sua reale
inclinazione. Cosi si traccia per P”
'immagine r” inclinata 45° a LT

J

individuando T,/ e T3/

- si proietta T//” su t/« trovando
Tir dalla quale, per P’, si traccia
parallelamente a LT r’ che
coincide con tq;

- si proietta T3/ su t3« individuando
T3 dalla quale, per P, si traccia
ortogonalmente alla LT r’’che
coincide con t3a.

= La retta r e cosi determinata.
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Piano
generico



Pl

Dati il piano generico & e il punto P
verificare se il punto appartiene al
piano. Nel caso di non appartenenza
stabilire se P e collocato al di sopra o
al di sotto del piano.

Analisi:

per verificare 'appartenenza di un
punto a un piano si impiega una retta e
si valuta se sodisfa
contemporaneamente le condizioni:
contenere il punto P e appartenere al
piano . |l problema chiede, in caso di
non appartenenza del punto al piano,
di stabilire la collocazione di P rispetto
al piano stesso, si sceglie cosi di
operare con una retta r orizzontale la
cui quota e facilmente identificabile.
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Dati il piano generico & e il punto P
verificare se il punto appartiene al
piano. Nel caso di non appartenenza
stabilire se P e collocato al di sopra o
al di sotto del piano.

Analisi:

per verificare 'appartenenza di un
punto a un piano si impiega una retta e
si valuta se sodisfa
contemporaneamente le condizioni:
contenere il punto P e appartenere al
piano . |l problema chiede, in caso di
non appartenenza del punto al piano,
di stabilire la collocazione di P rispetto
al piano stesso, si sceglie cosi di
operare con una retta r orizzontale la
cui quota e facilmente identificabile.

Verifica appartenenza di P ad o
- su T si traccia la r’ parallela a alla
tix € passante per P’. Si determina
T2rappartenente a tyx € si traccia
la r” parallela alla LT. Poiche
P’&r” si ha che Pér e percio PEX.
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Dati il piano generico & e il punto P
verificare se il punto appartiene al
piano. Nel caso di non appartenenza
stabilire se P e collocato al di sopra o
al di sotto del piano.

Analisi:

per verificare 'appartenenza di un
punto a un piano si impiega una retta e
si valuta se sodisfa
contemporaneamente le condizioni:
contenere il punto P e appartenere al
piano . |l problema chiede, in caso di
non appartenenza del punto al piano,
di stabilire la collocazione di P rispetto
al piano stesso, si sceglie cosi di
operare con una retta r orizzontale la
cui quota e facilmente identificabile.

Verifica appartenenza di P ad o
- su T si traccia la r’ parallela a alla
tix € passante per P’. Si determina
T2rappartenente a t2q € si traccia
la r” parallela alla LT. Poiche
P’&r” si ha che Pér e percio PEX.

Collocazione di P rispetto ad o
- su m si rileva che la quota h, della
retta, appartenente al piano, e
inferiore alla quota hp del punto
pertanto P e collocato al di sopra
del piano.
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Determinare la retta r//m/.60°w; che

interseca la retta sLlm con Tis (15; 0)
nel punto P(15; 10).

Analisi:

innanzitutto occorre rappresentare la
retta s e il suo punto P per poi
determinare la retta r la cui
inclinazione reale, rispetto a i, €
visibile su .
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Determinare la retta r//n2/£60°; che
interseca la retta sLlm con Tis (15; 0)
nel punto P(15; 10).

Analisi:

innanzitutto occorre rappresentare la
retta s e il suo punto P per poi
determinare la retta r la cui
inclinazione reale, rispetto a i, €
visibile su .

Rappresentazione di s di P:
= si individua la traccia Ts dalla
quale si ricavano le posizioni di
s=Ts5,s” e s’”. Sulle immagini della
retta s si collocano le immagini
del punto P.
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Determinare la retta r//m/.60°w; che

interseca la retta sLlm con Tis (15; 0)
nel punto P(15; 10).

Analisi:

innanzitutto occorre rappresentare la
retta s e il suo punto P per poi
determinare la retta r la cui
inclinazione reale, rispetto a i, €
visibile su .

Rappresentazione di s di P:

- si individua la traccia Ts dalla
quale si ricavano le posizioni di
s=Ts,s” e s””. Sulle immagini della
retta s si collocano le immagini
del punto P.

Rappresentazione di r:

- su m si traccia per P’ la r”
inclinata di 60° rispetto alla LT
individuando T;,/” e T3/” (immagini
delle tracce su w1 e m3) che
vengono proiettate sui rispettivi
quadri individuando T, e T3y
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Determinare la retta r//n2/£60°; che
interseca la retta sLlm con Tis (15; 0)

nel punto P(15; 10).

Analisi:

innanzitutto occorre rappresentare la
retta s e il suo punto P per poi
determinare la retta r la cui
inclinazione reale, rispetto a i, €
visibile su .

Rappresentazione di s di P:

- si individua la traccia Ts dalla
quale si ricavano le posizioni di
s=Ts,s” e s””. Sulle immagini della
retta s si collocano le immagini
del punto P.

Rappresentazione di r:

- su 7 si traccia per P’ la r”
inclinata di 60° rispetto alla LT
individuando T;,” e T3,” (immagini
delle tracce su 1 e m3) che
vengono proiettate sui rispettivi
quadri individuando T, e T3y;

= su 7, parallelamente alla LT, si
traccia per P’lar’ finoa T
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Determinare la retta r//n2/£60°; che
interseca la retta sLlm con Tis (15; 0)

nel punto P(15; 10).

Analisi:

innanzitutto occorre rappresentare la
retta s e il suo punto P per poi
determinare la retta r la cui
inclinazione reale, rispetto a i, €
visibile su .

Rappresentazione di s di P:

- si individua la traccia Ts dalla
quale si ricavano le posizioni di
s=Ts,s” e s””. Sulle immagini della
retta s si collocano le immagini
del punto P.

Rappresentazione di r:

- su 7 si traccia per P’ la r”
inclinata di 60° rispetto alla LT
individuando T;,” e T3,” (immagini
delle tracce su 1 e m3) che
vengono proiettate sui rispettivi
quadri individuando T, e T3y;

- su 7y, parallelamente alla LT, si
traccia per P’lar’ finoa T

- su 73 perpendicolarmente a LT si
traccia da T3, fino alla LT stessa,

b2

r’’ che coincide con s””’.
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Determinare la retta r//n2/£60°; che
interseca la retta sLlm con Tis (15; 0)
nel punto P(15; 10).

Analisi:

innanzitutto occorre rappresentare la
retta s e il suo punto P per poi
determinare la retta r la cui
inclinazione reale, rispetto a i, €
visibile su .

Rappresentazione di s di P:

- si individua la traccia Ts dalla
quale si ricavano le posizioni di
s=Ts,s” e s””. Sulle immagini della
retta s si collocano le immagini
del punto P.

Rappresentazione di r:

- su 7 si traccia per P’ la r”
inclinata di 60° rispetto alla LT
individuando T;,” e T3,” (immagini
delle tracce su 1 e m3) che
vengono proiettate sui rispettivi
quadri individuando T, e T3y;

- su 7y, parallelamente alla LT, si
traccia per P’lar’ finoa T

- su m3 perpendicolarmente a LT si
traccia da T3, fino alla LT stessa,
r’’ che coincide con s””.

- La retta r e cosi determinata.
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tia—® e tw/lm=— &//m
- tipimetpln = PLlm Lm

Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano B & proiettante in I
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tio—® e t//m=—> &/lm

- tiplm etplm = PLlm Lm

Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano P & proiettante in I

Ricerca delle tracce della retta
Sul secondo quadro tx e tz2g Ssi
intersecano: il punto individuato e T
Sul primo quadro tix e tig non si
intersecano pertanto ne consegue che
Tir € impropria.




2

"

2r r

lig =

Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tio—® e t//m=—> &/lm

- tiplm etplm = PLlm Lm

Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano P & proiettante in I

Ricerca delle tracce della retta
Sul secondo quadro tx e tz2g Ssi
intersecano: il punto individuato &€ T
Sul primo quadro tix e tig non si
intersecano pertanto ne consegue che
Tir € impropria.

Ricerca delle immagini della
retta

Poiché il piano & e proiettante in II e,
nel 1 spazio diedro, il piano B si
sviluppa sulla destra dell’osservatore
risulta che r” coincide con t;« da Tar
verso destra.
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tio—® e t//m=—> &/lm

- tiplm etplm = PLlm Lm

Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano P & proiettante in I

Ricerca delle tracce della retta
Sul secondo quadro tx e tz2g Ssi
intersecano: il punto individuato &€ T
Sul primo quadro tix e tig non si
intersecano pertanto ne consegue che
Tir € impropria.

Ricerca delle immagini della
retta

Poiché il piano & e proiettante in II e,
nel I spazio diedro, il piano P si
sviluppa sulla destra dell’osservatore
risulta che r” coincide con t;« da Tar
verso destra.

Proiettare T, su m e poiché T, e
impropria e il piano p & proiettante in
I risulta che r’ coincide con t/g. La retta
intersezione allora e parallela a m
quindi r € una retta orizzontale.
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tio—® e t//m=—> &/lm

- tiplm etplm = PLlm Lm

Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano P & proiettante in I

Ricerca delle tracce della retta
Sul secondo quadro tx e tz2g Ssi
intersecano: il punto individuato &€ T
Sul primo quadro tix e tig non si
intersecano pertanto ne consegue che
Tir € impropria.

Ricerca delle immagini della
retta

Poiché il piano & e proiettante in II e,
nel I spazio diedro, il piano P si
sviluppa sulla destra dell’osservatore
risulta che r” coincide con t;« da Tar
verso destra.

Proiettare T, su m e poiché T, e
impropria e il piano B & proiettante in
I risulta che r’ coincide con tg. La retta
intersezione allora e parallela a m
quindi r € una retta orizzontale.

La retta {r}=xNP & cosi determinata

G
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:

-|-|-2 -|-|-3 - tic—® e t//m= &/l
- t/p=t2p=LT = P uscente da LT
t3B Il piano & e proiettante in Il e in III

|l piano B & proiettante in III

b7l

t1a —




Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:

-|T3 - tio—® e t//m=— o/l
- tp=t2p=LT = P uscente da LT
TZI’ —> 0 t3ﬁ Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano B & proiettante in III
t 2a V T3I’ t 3q Ricerca delle tracce della retta

Sul terzo quadro t3x e t3p si
intersecano: il punto individuato e Ts3,.
Sul primo quadro tia e tip
determinano una T, impropria.
Sul secondo quadro t;x e tg sono
parallele quindi T, € impropria.

5=l T
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tio—® e t//m=—> &/lm

- t/p=t2p=LT = P uscente da LT

Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano B & proiettante in III

Ricerca delle tracce della retta
Sul terzo quadro t3ax e t3p si
intersecano: il punto individuato e Ts3,.
Sul primo quadro tia e tip
determinano una T, impropria.

Sul secondo quadro t;x e t2g sono
parallele quindi T, € impropria.
Ricerca delle immagini della
retta

Essendo i piani & e B proiettanti in III
ne consegue che r’” coincide con la T3.
Tale condizione individua una retta
perpendicolare a m3 ovvero parallela a
LT e poiché il piano & e proiettante in
II la r” risulta coincidente con la t2a.
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tio—® e t//m=—> &/lm

- t/p=t2p=LT = P uscente da LT

Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano B & proiettante in III

Ricerca delle tracce della retta
Sul terzo quadro t3ax e t3p si
intersecano: il punto individuato e Ts3,.
Sul primo quadro tia e tip
determinano una T, impropria.

Sul secondo quadro t;x e t2g sono
parallele quindi T, € impropria.
Ricerca delle immagini della
retta

Essendo i piani & e B proiettanti in III
ne consegue che r’”’ coincide con la T3.
Tale condizione individua una retta
perpendicolare a m3 ovvero parallela a
LT e poiché il piano & e proiettante in
II la r” risulta coincidente con la t2q.
Proiettando la T3 su m; € determinata
r’ parallela a m.
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tio—® e t//m=—> &/lm

- t/p=t2p=LT = P uscente da LT

Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano B & proiettante in III

Ricerca delle tracce della retta
Sul terzo quadro t3ax e t3p si
intersecano: il punto individuato e Ts3,.
Sul primo quadro tia e tip
determinano una T, impropria.

Sul secondo quadro t;x e t2g sono
parallele quindi T, € impropria.
Ricerca delle immagini della
retta

Essendo i piani & e B proiettanti in III
ne consegue che r’”’ coincide con la T3.
Tale condizione individua una retta
perpendicolare a m3 ovvero parallela a
LT e poiché il piano & e proiettante in
II la r” risulta coincidente con la t2q.
Proiettando la T3 su m e determinata
r’ parallela a m».

La retta {r}=xNP & cosi determinata

G
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP
Analisi delle tracce dei piani:

= tja—® e t/lm= &/lm

- tig e t2p sshembe = P generico
Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano B non & proiettante
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
= tja—® e t/lm= &/lm

- tig e t2p sshembe = P generico

Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano B non & proiettante

Ricerca delle tracce della retta
Sul secondo quadro ta e tz2g si
intersecano: il punto individuato € T».
Sul primo quadro, essendo ti«
impropria, l'intersezione tra tix e tip
determina che anche T € impropria.
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
= tja—® e t/lm= &/lm

- tig e t2p sshembe = P generico

Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano B non & proiettante

Ricerca delle tracce della retta
Sul secondo quadro ta e tz2g si
intersecano: il punto individuato e T
Sul primo quadro, essendo tq
impropria, l'intersezione tra tix e tip
determina che anche T, € impropria.
Ricerca delle immagini della
retta

Essendo solo & proiettante in Il ne
consegue che r” coincide con la t2x e
poiché il piano &, nel I spazio diedro, si
sviluppa sulla destra dell’osservatore
anche la r”, con origine in Ty, si
sviluppera nello stesso verso.
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
= tja—® e t/lm= &/lm

- tig e t2p sshembe = P generico

Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano B non & proiettante

Ricerca delle tracce della retta
Sul secondo quadro ta e tz2g si
intersecano: il punto individuato e T
Sul primo quadro, essendo tq
impropria, l'intersezione tra tix e tip
determina che anche T, € impropria.
Ricerca delle immagini della
retta

Essendo solo & proiettante in Il ne
consegue che r” coincide con la t2« e
poiché il piano &, nel I spazio diedro, si
sviluppa sulla destra dell’osservatore
anche la r”, con origine in Ty, si
sviluppera nello stesso verso.
Proiettando T su m € individuato il
punto di origine della r e poiché
Ti—00 la r’risulta parallela alla t/q.

La retta r e quindi una retta
orizzontale.
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
= tja—® e t/lm= &/lm

- tig e t2p sshembe = P generico

Il piano & e proiettante in Il e in III
|l piano B non & proiettante

Ricerca delle tracce della retta
Sul secondo quadro ta e tz2g si
intersecano: il punto individuato e T
Sul primo quadro, essendo tq
impropria, l'intersezione tra tix e tip
determina che anche T, € impropria.
Ricerca delle immagini della
retta

Essendo solo & proiettante in Il ne
consegue che r” coincide con la t2« e
poiché il piano &, nel I spazio diedro, si
sviluppa sulla destra dell’osservatore
anche la r”, con origine in Ty, si
sviluppera nello stesso verso.
Proiettando T2 su m € individuato il
punto di origine della r e poiché
Ti—00 la r’risulta parallela alla t/q.

La retta r e quindi una retta
orizzontale.

La retta {r}=N & cosi determinata

G
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16

Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= N

Analisi delle tracce dei piani:
- tial/lm2 e tro/lmi— /LT
- tipimetypln = Plmisim

Il piano & e proiettante in III
|l piano B & proiettante in I
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= N

Analisi delle tracce dei piani:
- tiallm e tao//mi=— &//LT

- tipsm etplm = PLlmism

Il piano & e proiettante in III
|l piano P & proiettante in I

Ricerca delle tracce della retta
T/r € determinata su m;
dall’intersezione delle tracce tix € ti
T2r € determinata su 7>
dall’intersezione delle tracce tyo € t28




Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= N

Analisi delle tracce dei piani:
- tiallm e tao//mi=— &//LT

- tipsm etplm = PLlmism

Il piano & e proiettante in III
|l piano P & proiettante in I

Ricerca delle tracce della retta
T/)r € determinata su m;
dall’intersezione delle tracce tix € ti
T2r € determinata su m»
dall'intersezione delle tracce ty« € t28

Proiettare T)r su m e T2 su mi. In
quest’ultimo caso la proiezione
coincide con la traccia t2g
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= N

Analisi delle tracce dei piani:
- tiallm2 e taal/lmi—> /LT

- tipsm etplm = PLlmism

Il piano & e proiettante in III
|l piano P & proiettante in I

Ricerca delle tracce della retta
T/)r € determinata su m;
dall’intersezione delle tracce tix € ti
T2r € determinata su m»
dall'intersezione delle tracce ty« € t28

Proiettare T/ su m2 e Tz su mi. In
quest’ultimo caso la proiezione
coincide con la traccia t2g

Ricerca delle immagini della
retta

In 71, poiché il piano P & proiettante in
I, risulta che 'immagine r’ della retta e
coincidente con t;g e passante per T,
In 72 'immagine r” della retta passa per
T2r e si congiunge alla proiezione di T,
su .
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= N

Analisi delle tracce dei piani:
- tiollm e tao/lmi=—> //LT

- tipsm etplm = PLlmism

Il piano & e proiettante in III
|l piano P & proiettante in I

Ricerca delle tracce della retta
T/)r € determinata su m;
dall’intersezione delle tracce tix € ti
T2r € determinata su m»
dall'intersezione delle tracce ty« € t28

Proiettare T/ su m2 e Tz su mi. In
quest’ultimo caso la proiezione
coincide con la traccia t2g

Ricerca delle immagini della
retta

In 71, poiché il piano P & proiettante in
I, risulta che 'immagine r’ della retta e
coincidente con t/g e passante per T/,
In 72 Pimmagine r” della retta passa per
T2 e si congiunge alla proiezione di T,
su T

La retta {r}=xNP & cosi determinata

G
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tiollm2 e taal/mi— //LT
- tig e t2p sgshembe = B generico

Il piano & e proiettante in III
|l piano B non é proiettante



Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tio/lm2 e trol/mi=—> Q//LT

- tig e t2p sghembe = P generico

Il piano & e proiettante in 111
|l piano B non é proiettante

Ricerca delle tracce della retta

In 71 le tracce t/x e t/g si intersecano
cosi individuano T;,. Allo stesso modo
in m2 le tracce tya e t2g si intersecano
in Ty
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tio/lm2 e trol/mi=—> Q//LT

- tig e t2p sghembe = P generico

Il piano & e proiettante in 111
|l piano B non é proiettante

Ricerca delle tracce della retta

In 71 le tracce t/x e tig si intersecano
cosi individuano T;.. Allo stesso modo
in 2 le tracce tya e t2p si intersecano
in Ty

Ricerca delle immagini della
retta

Proiettare T, su ma.

Proiettare T2rsu m;.
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tio/lm2 e trol/mi=—> Q//LT

- tig e t2p sghembe = P generico

Il piano & e proiettante in 111
|l piano B non é proiettante

Ricerca delle tracce della retta

In 71 le tracce t/x e tig si intersecano
cosi individuano T.. Allo stesso modo
in 2 le tracce tya e t2p si intersecano
in T2

Ricerca delle immagini della
retta

Proiettare T/, su 7.

Proiettare T su m.

Congiungendo la proiezione di T, su
m2 con Ty si determina r” immagine
seconda della retta cercata.

Allo stesso modo la congiungente della
proiezione di T2 su m con Ty,
determina r’ immagine prima della
retta cercata.
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Date le tracce di due piani & e B
determinare la retta {r}= NP

Analisi delle tracce dei piani:
- tio/lm2 e trol/mi=—> Q//LT

- tig e t2p sghembe = P generico

Il piano & e proiettante in 111
|l piano B non é proiettante

Ricerca delle tracce della retta

In 71 le tracce t/x e tig si intersecano
cosi individuano T;.. Allo stesso modo
in 2 le tracce tya e t2p si intersecano
in Ty

Ricerca delle immagini della
retta

Proiettare T, su mo.

Proiettare T, su m1.

Congiungendo la proiezione di T, su
m2 con Ty si determina r” immagine
seconda della retta cercata.

Allo stesso modo la congiungente della
proiezione di Tz su m con Ty,
determina r’ immagine prima della
retta cercata.

La retta {r}=aNf & cosi determinata
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